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Object Tracking usando flujo éptico: Con este proyecto de posgrado se pretende el seguimiento
de objetos dentro de una imagen, empleando el color como un elemento para la segmentacion e
identificacion y el flujo dptico para la prediccién del movimiento.

Mejoramiento de imagenes satelitales para la deteccién de derrames petroleros marinos.
Proyecto de posgrado que pretende utilizar redes neuroniales en el disefio de filtros adaptivos
para identificar los derrames de hidrocarburos en el mar.

OCR para digitos con una red rieuronal. Con este proyecto se agrega a un Sistema de Control
Escolar utilizado en algunos planteles de DGTI del nivel medio Superior, un modulo para la
Captura automatizada de actas de calificaciones. Es un proyecto de Tesis de licenciatura..

Vision artificial: disefio de una arquitectura de representacion de iméagenes. Este proyecto a nivel
posgrado, pretende disefios de arquitecturas para la representacién de imagenes méviles.

Gestion de una empresa de servicio computacional, ITCM-SEP. Con este proyecto se analiza la
posibilidad de desarrollar una empresa de servicios computacionales que emplee técnicas de
inteligencia artificial en la solucion de problemas complejos. Como proyecto de licenciatura
dirigido, obtuvo el 1er lugar Nacional en el Concurso Nacional de Emprendedores del Sistema
TecnolGgicos (1998).

Proyecto « Reconocimiento de huellas dactilares ». En este proyecto se emplean redes
neuronales para reconocer caracteristicas de las huellas dactilares independientes de un marco
de referencia. Este proyecto obtuvo el 2do. lugar en el XIl Concurso Nacional de Creatividad de
los Institutos Tecnoldgicos del pais (1997).

Desarrollo de un Simulador para PC del robot MoveMaster 2000. Tesis de maestria. Division de
Estudios de Posgrado, ITCM.

Sistema de Control Escolar para CBTIS, SEP. Se trata de una base de datos gue opera en una
red local para el control escolar de un’ plantel tipo CBTIS. Se encuentra funcionando en cinco
planteles del subsistema DGTI en el estado de Tamaulipas en los Gltimos 10 afios.

Disefio y desarrollo de un Sistema Experto para la planeacién de la produccién. de papel
periddico. Este proyecto resuelve, utilizando técnicas de la inteligencia artificial, el problema de la
planeacion dptima de la produccién de papel para las 5 plantas de la compafiia paraestatal
Productora e Importadora de Papel (PIPSA). Se basa en la expertez del Gerente de planeacidn
ya que soluciones tradicionales que emplean métodos numéricos no resultaban eficientes.
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Ambientes de aprendizaje en robots méviles. A. Ramirez, E. Sucar, E. Morales, E. Lépez. Revista
Research in Computing Science, Vo. 38. p.p. 55-65. ISSN: 1870-4069

Evaluacién de Filtros para la Reduccién del Ruido Multiplicativo en Iméagenes Synthetic Aperture
Radar, A. D. Nieto Y., A. Ramirez S.Revista I+D Computacién, Julio de 2003, Volumen 2, Niimero 2,
ISSN: 1665-238X

Revisién de técnicas para la obtencidn del rastreo de un objeto, « memorias del XII Congreso
interuniversiatrio de electrénica, computacién y eléctrica, CIECE 2002 »

Técnicas para reducir el « speckle » en imagenes SAR, memorias del « XIT Congreso interuniversiatrio de
electrénica, computacidn y eléctrica, CIECE 2002 »
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